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Motivation

Die Kombination der verschiedenen geodatischen Raumbeobachtungs-
verfahren (GPS, SLR & VLBI) erlaubt die gemeinsame Bestimmung von
Erdorientierungsparametern (EOP) und Stationskoordinaten.
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kombinierte L6sung
erhalt die absolute
Information von UT1
nur tber VLBI!
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. Wegdriften von UT1 bei GPS / SLR

accumulated UT1 drift
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. Wegdriften von UT1 bei GPS / SLR

accumulated UT1 drift
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Woher kommt die Drift in UT17?

Bei den Satellitenverfahren korreliert die zeitliche Anderung von UT1 mit

- der Anderung der Rektaszension des aufsteigenden Bahnknotens ()
und der Anderung des Arguments der Breite des Satelliten 1,

(UT1—UTC) = —LOD = —(§2 + cositg)/p

- Abplattung der Erde (uber o,  — _ 7, ).

>
. : i%’f Jo cos i
Q = — :
secular (i) 2 (1 . e2)2
Qe
- Die Abplattung der Erde zwingt die Satellitenbahn zu einer p= Lnlvorsa fine
Prazessionsbewegung (Knotendrehung) - LT
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Woher kommt die Drift in UT17?

Die gezeigte SLR L6sung ist eine kombinierte Auswertung von Lageos 1 & 2

> die Gewichtung kann 09 MLogeos 1 Lageos?
anhand der jeweiligen 08
Anzahl der Beobachtungen
realisiert werden |
(im Mittel: 1/1).

-—> Vorteil einer LOsung nur mit
Lageos 1 oder 2:
keine Mischprodukte als

Bahnparameter!
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Ausblick

AC,,, die Kepler-Elemente der Lageos 1 Bahn und UT1 sind hoch
miteinander korreliert. Daher kann die Driftin UT1 kommen von...

—> einem leicht falschen €5,
- nicht modellierten Effekten auf die Bahn

Welche zeitliche Auflosung ist fur einen Epochenreferenzranmen die
geeignetste?

- taglich (ohne SLR)?

- wochentlich?
- monatlich?



Ausblick

- Eignen sich die VLBI Intensive Sessions fur ein ,Aufftllen* der Licken
und liefern sie genug Informationen um die Driften zu korrigieren?

1000
BcPrs B VLBl Kombination [JJ VLBI Intensives
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Ausblick

- Eignen sich die VLBI Intensive Sessions fur ein ,Aufftllen® der Licken
und liefern sie genug Informationen um die Driften zu korrigieren?

800 850 960 950 1000

B cPs B VLB Kombination [JJ VLBI Intensives

- Genauigkeit der VLBI Intensives niedriger, da weniger
Beobachtungen zur Verfligung stehen (nur ca. 1h Beobachtungen)

- Anbindung der VLBI Intensives uber die local ties ist schwieriger (da
Intensives nur eine Basislinie beinhalten)
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